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Upozornenia:

Riadiaca jednotka POA1 slizi na ovladanie elektromechanickych
personal s opravnenim podla Vyhlasky 718/2002. Ziadna z infor- pohonov pre automatizovanie kridlovych bran a dveri. Kazdé iné
macii uvedenych v tejto zlozke nie je uréena kone€énému uzivate-  pouzitie je nevhodné, a preto je zakazané.

lovi! Doporucujeme pozorne si precitat (aspon raz) vSetky instrukcie a az
Tento navod sa vzt'ahuje k riadiacej jednotke POA1 a nesmie byt  potom pristupit k inStalacii.

pouzity pre iné vyrobky.

A Tento navod je uréeny vyhradne pre kvalifikovany technicky



1) Popis vyrobku

Fungovanie riadiacej jednotky POA1 je zaloZzené na systéme, ktory
kontroluje silu motorov zapojenych na jednotku (amperometrika).
Tento systém umozriuje automatické rozoznavanie koncovych po-
16h, uloZenie asu prace kazdého jedného motora do pamate a
rozoznavanie pripadnych prekazok po¢as normalneho pohybu
ochrana pred naburanim).

Tato vlastnost zjednoduSuje intaléciu, nakolko nie je potrebné
Ziadne nastavenie ¢asu prace a omeskania kridla.

Jednotka je vopred naprogramovana na funkcie normalne Ziadané.
Specifické funkcie sa daju navolit prostrednictvom jednoduchého
procesu.

NajddlezitejSie suciastky jednotky POA1 su znazornené na obraz-
ku 1, aby ste ich mohli lahko identifikovat.
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A: Konektor napajania 24 V
B: Konektor motora M1
C: Konektor batérie PS124
L1..L5 D: Poistka prisluSenstva (500 mA) typ F
E: Selektor omesSkania otvorenia motora M1 alebo M2
P1 F: Svorka motora M2
G: Svorka vystupu majaka
P2 H: Svorka vystupu SCA alebo elektrozamku
I:  Svorky 24 Vdc pre prisluSenstvo a fototest
P3 L: Svorky vstupov
L1...L5: Led vstupov a programovania
N M: Svorka antény radia
N: Zastrcka radiového prijimaca "SM"
o) O: Konektor programovania/diagnostiky
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‘IJ

P1, P2, P3: Tlacidla a led na programovanie

A Riadiaca jednotka je ulozena v ochrannom kryte, ktory
ju chrani pred moznym poskodenim.
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2) Instalacia

APripominame vam, ze automatické branové a dverové
systémy musia byt’ inStalované len pracovnikmi s opravnenim
podla Vyhlasky 718/2002.

~

Venujte pozornost’ upozorneniam v odseku "Vystrahy pre
instalujuceho.

/2.1 ) Typické zapojenie
Na objasnenie niektorych terminov a aspektov automatického

zariadenia pre 2-kridlové brany alebo dvere vam ukazeme typicky
priklad zapojenia.

Obzvlast pripominame, ze:

« Parametre a zapojenie fotobuniek najdete v navode k predmet-
nému vyrobku.

« Par fotobuniek "FOTO" nema pri otvarani Ziaden efekt, ale po¢as
zatvarania vyvola inverziu pohybu.

« Par fotobuniek "FOTO1" zastavi manéver tak pri otvarani, ako aj
pri zatvarani.

 Par fotobuniek "FOTO2" (zapojeny na vhodne programovany
vstup/AUX) nema pri zatvarani ziaden efekt, ale po€as otvarania
vyvola inverziu pohybu.
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3. Majak

4. Krucovy prepinac

5. Par fotobuniek "FOTO"
6. Par fotobuniek "FOTO1"
7. Par fotobuniek "FOTO2"

1. Elektromechanicky pohon
PP7024 (so zabudovanou
jednotkou POA1)

2. Elektromechanicky pohon
PP7224 bez jednotky
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2.2) Pociato¢éné previerky

Predtym, ako za¢nete s akoukolvek pracou, presvedcte sa, ze
vSetok materidl je vhodny na inStalaciu a zodpoveda platnym
predpisom. Okrem kontroly vSetkych bodov uvedenych v odseku
"Vystrahy pre inStalujuceho", tato ¢ast obsahuje zoznam Speci-
fickych previerok pre riadiacu jednotku POA1.

* Mechanické dorazy brany musia byt schopné zastavit

pohyb brany a musia bez problémov stimit celu zotrvaénu

silu kridla (ak treba, pouzite dorazy dodavané k motorom

POP).

Privod napajania musi byt chraneny vhodnym isti¢om.

* Riadiacu jednotku napojte pomocou kablu 2x1,5 mm?. Ak je
vzdialenost medzi jednotkou a uzemnenim vacsia ako 30 m,
je potrebné v blizkosti jednotky inStalovat uzemnovaciu platriu.
Na zapojenia bezpecnostnych obvodov vo velmi nizkom napati
pouZivajte kable s minimalnym prierezom 0,25 mm?.

* Ak dizka presahuje 30 m, pouZite tienené kable. Tienenie uzem-
nite na strane riadiacej jednotky.

~

+ Kabel na pripojenie motora musi mat minimalny prierez
1,5 mmZ.

» Nikdy nezapajajte kable v podzemnych krabiciach, aj ked
su vodotesné.

/2.3) Elektrické zapojenia
A Pocas elektrickych zapojeni alebo zastuvania radiového
prijimaca musi byt riadiaca jednotka vypnuta, aby sa zarucila

bezpecnost’ inStalujuceho a predislo sa pripadnym Skodam
na komponentoch.

+ Vstupy kontaktov typu NC (normalne zatvorené) - ak nie su
pouzité, premostia sa so "SPOLOCNIKOM" (okrem vstupov
fotobuniek v pripade, Ze je aktivovana funkcia FOTOTEST - vid
odsek 2.3.6).

+ Ak je na tom istom vstupe viac kontaktov NC, zapoja sa do
SERIE.

+ Vstupy kontaktov typu NO (normalne otvorené) - ak nie su
pouzité, nechaju sa volné.

+ Ak je na tom istom vstupe viac kontaktov NA, zapoja sa
PARALELNE.

)
N

Kontakty musia byt vyluéne mechanického typu, bezpotencia-
lové. Nedovoluju sa zapojenia typu "PNP", "NPN", "Open
Collector" a pod.

V pripade, Ze sa kridla prekryvajui, pomocou mostika E (obra-
zok 1) je mozné vybrat motor, ktory musi zacat ako prvy otva-
ranie. M1 je motor so zabudovanou riadiacou jednotkou, M2 je
ten bez jednotky.

A
EIMy/\\

—0

Mostik "E"

-
/

2.3.1) Elektricka schéma
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2.3.2) Popis zapojeni

Uvadzame struény popis moznych zapojeni riadiacej jednotky:

Svorky Funkcie Popis

L-N- & Privod pradu Napajanie zo siete

1+3 Motor 2 * Pripojenie motora M2

4:5 Majak Pripojenie majaka 24 Vdc max. 25 W

6+7 SCA/Elektrozamok Pripojenie kontrolky "brana otvorenad" 24 Vac max. 5 W alebo elektrozamku
12 V max. 25 VA (vid odsek "Programovanie")

8 24 Vdc/fototest Napajanie +24 V TX fotobunky pre fototest (max. 100 mA)

9 0 Vdc Napajanie 0 V pre prislusenstvo

10 24 Vdc Napajanie prislusenstva, RX fotobuniek atd’. (24 Vdc max. 200 mA)

11 Spolocnik Spolocnik pre vSetky vstupy (+24 Vdc)

12 STOP ** Vstup s funkciou STOP (nudzovy stav, bezpecnostny blok)

13 FOTO Vstup NC pre bezpecnostné prvky (fotobunky, citlivé hrany)

14 FOTO1 Vstup NC pre bezpec¢nostné prvky (fotobunky, citlivé hrany)

15 KROK ZA KROKOM Vstup pre krokovy rezim (OTVOR-STOP-ZATVOR-STOP)

16 AUX *** Pomocny vstup

17+18 Anténa Pripojenie antény radiového prijimaca

* Nepouziva sa na jednokridlové brany (jednotka automaticky rozozna, ¢i je inStalovany jediny motor)
** Vstup STOP mdze byt pouzity pre kontakty NC alebo s konstantnym odporom 8,2 KQ (vid odsek "Programovanie")
*** Pomocny vstup AUX mdZze byt programovany na jednu z tychto funkcii:

Funkcia Typ vstupu Popis

CIASTOCNE OTVORTYP1 NO Kompletné otvorenie horného kridla
CIASTOCNE OTVORTYP2 NO Otvorenie 2 kridel do polovice drahy
OTVOR NO Vykonanie len otvaracieho manévru
ZATVOR NO Vykonanie len zatvaracieho manévru
FOTO 2 NC Funkcia FOTO 2

VYNATA - Ziadna funkcia

Vstup AUX je od vyroby programovany s funkciou CIASTOCNE OTVOR TYP 1

AN
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2.3.3) Poznamky k zapojeniu

Vacsina zapojeni je velmi jednoducha. Velka €ast su priame zapo-  Na naslednych obrazkoch su uvedené niektoré priklady, ako zapo-
jenia na jediného uzivatela alebo kontakt. jit vonkajSie zariadenia.

KROK ZA ) ) L. ; ; .
Zapojenie kl'i¢ového prepinaca

Priklad 1
Ako zapojit prepina¢ na dosiahnutie funkcii KROK ZA KROKOM
a STOP.

Priklad 2

Ako zapoijit prepina¢ na dosiahnutie funkcie KROK ZA KROKOM
a jednej z funkcii pomocného vstupu (CIASTOCNE OTVOR, LEN
OTVOR, LEN ZATVOR...)

Priklad 1 Priklad 2

Zapojenie kontrolky "brana otvorena"/elektrozamku

Ak je programovana SCA, vystup mdze byt pouzity ako kontrolka
"brana otvorend". Pri otvarani blikéd pomaly, pri zatvarani blika
rychlo. Trvalé rozsvietenie znamena, ze brana stoji v otvorenej
polohe. Zhasnuté znamena zatvorenu branu.

24Vdc 12 Vac Ak je programovany elektrozamok, vystup méze byt pouzity ako
max. 5 W 9 max. 25 VA elektrozamok a na zagiatku kazdého otvaracieho manévru je na

3 sekundy aktivovany elektrozamok.

(3}



2.3.4) Vstup typu STOP

Riadiaca jednotka POA1 mdze byt programovana pre dva typy

vstupu STOP:

- Stop typu NC na zapojenie kontaktov typu NC

- Stop s konstantnym odporom: umoziiuje na riadiacu jednotku
zapojit zariadenia s vystupom s konstantnym odporom 8,2 KQ
(napr. citlivé hrany). Vstup meria hodnotu odporu a neda suhlas
na manéver, ak je odpor mimo dovolenej odchylky. Pomocou
vhodnych nastaveni je mozné na vstup stop s konstantnym
odporom zapojit aj zariadenia s kontaktmi normalne otvorenymi
"NO" alebo normalne zatvorenymi "NC" a pripadne viaceré
zariadenia, aj rozneho druhu. Za tymto Gcelom sledujte nasledovnu
tabufku:

Poznamka 1: Jedno alebo viac zariadeni NO sa mézu zapojit medzi
sebou paralelne, bez obmedzenia mnozstva, s ukone€ovacim
odporom 8,2 KQ (obrazok 4).

Poznamka 2: Kombinacia NO a NC je mozZna uloZenim 2 kontak-
tov paralelne medzi sebou, pricom na kontakt NC treba umiestnit’
sériovo odpor 8,2 KQ (je teda mozna aj kombinacia 3 zariadeni:
NO, NC a 8,2 KQ) (obrazok 5).

Poznamka 3: Jedno alebo viac zariadeni NC sa mézu zapojit
medzi sebou sériovo s odporom 8,2 KQ bez obmedzenia mnoz-
stva (obrazok 6).

Poznamka 4: Len jedno zariadenie s vystupom s odporom 8,2 KQ
moze byt zapojené. Pripadné viaceré zariadenia musia byt
zapojené "kaskadovite" s jedinym koneénym odporom

~

Tabufka 1 8,2 KQ (obrazok 7).
1. zariadenie typu:
NO NC 8,2KQ A Ak je vstup Stop s konstantnym odporom pouzivany na
5 NO paraleine (poznamka 2) | paralelne zapojenie zariadeni s bezpeénostnou funkciou, len zariadenia
a (poznamka 1) . « . P .
> s vystupom s konstantnym odporom 8,2 KQ zarucuju ochrannt
@ . sériovo - kategoriu 3.
é NC (poznamka 2) (poznamka 3) sériovo 9
E 8,2 KQ  paralelne sériovo (poznamka 4)
NC
11 1 1
NO | NO NO
8,2 KQ 8,2 KQ NC |NC 8,2 KQ
: 12 ; 12 o : 12
» 1 2 n 8,2 KQ
12 citliva hrana citliva hrana | E citliva hrana | 'ﬂ
/2.3.5) Priklady zapojenia fotobuniek \
bez funkcie fototest
Zapojenie jedinej fotobunky FOTO Zapojenie FOTO a FOTO1
{_ ______________________________ 1 {_ ______________________________ 1
X RX | X RX |
[ 14 @ @ [ @ @ I
I FOTO [ FOTO |
| 12 12345 | | |
{ sle _;o olsle|e | { sl _? o|sle|s |
| il o pll |
| 10 11— | { 10 11— |
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| © |
| FOTO 1 |
| 12 12345 |
] 9 |S 9|9 |0|9 ]S |
| 10 |
| |
| |
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Zapojenie FOTO, FOTO1 a FOTO2 (vstup AUX musi byt’ : ™ RX |
programovany ako FOTO2) : @ FOTO @ :
12 1234 |
: slole |
—1
| o |
: 10 11— :
LS/ ____ B ____ J
et et P e et
| ©" o |
| |
| FOTO 1 |
| 12 12 4 |
| _7 9| l
10
| o |
| 10 11 |
e M __ g
e e et
| @TX @RX ]I
| |
| FOTO 2 |
: _? [SAKS) :
10
| o | |
| 10 11 |
S M ___ )
2.3.6) Priklady zapojenia fotobuniek Zapojenie FOTO a FOTO1
s funkciou fototest e q
' X RX |
|
Riadiaca jednotka POA1 je vybavena programovatelnou funkciou | @ FOTO @ :
FOTOTEST (od vyroby funkcia nie je aktivna). Toto je vynikajice | l i ; : z : i !
rieSenie z hladiska spolahlivosti bezpe¢nostnych zariadeni a ¢o sa : 10 —J |
tyka celku riadiaca jednotka-bezpecnostné prvky, umoznuje dosiah- | 8 51’1 :
nut "kategoériu 2" podla normy UNI EN 954-1 (vyd. 12/1998). L 9 13 |
Na zadiatku kazdého manévru st kontrolované vsetky bezpec- ,—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_1’
nostné zariadenia, a jedine ak je vysledok testu pozitivny, manéver : @TX @ RX :
sa zacne. | |
. . . ) 12 FOTO1 145345 |
Toto v8etko je mozné len vtedy, ak je zvolena $pecialna konfi- | ([s) Iellels] |
. - . . . . . | slele
guracia pre zapojenie bezpe€nostnych zariadeni. V praxi to | 10 —J :
znamena, Ze vysielace fotobuniek "TX" sU napajané nezavisle od : 9 |
prijimagov "RX". | 8 " |
o L
O@ Pri aktivacii fototestu podliehaju testovaniu tieto vstupy: FOTO, FOTO1
a FOTO2. Ak niektory z tychto vstupov nie je pouZity, je potrebné zapojit ho ~ Zapojenie FOTO, FOTO1 a FOTO2 (vstup AUX musi byt’
na svorku é. 8. Vid nasledovné obrazky, na ktorych su priklady zapojenia. programovany ako FOTO2)
r ______________________________ 1
X RX |
|
Zapojenie jedinej fotobunky FOTO | @ FoTO @ :
g 1 | 12 12345 |
' TX RX | : D——-I Slele '
eow @ " 1 o '
FOTO [ 9 '
| |—] 12 12345 | | 8 11— |
: sle sle|sls|e | L 9 13 _!
10 —7 | T
: 9 ' : T RX 1'
8 11— I '
:_ 9 13 _! : @ FOTO 1 @ |
—————————————————————————————— | 12 12345 |
| _? ole :
| 10
[ o :
: 8 11 |
(I, S T _ i ———
_______________________________ N
: T RX :
: @ FOTO 2 @ '
| 12 oTo 12345 |
| ) olo|sle|s :
| 10 —J
| 9 —I :
: 8 11— |
| 9 16 |




2.3.7) Kontrola zapojeni

A POZOR: nasledovné ukony vas privedu k praci na obvo-
doch pod napatim. Niektoré ¢asti su vystavené sietovému
napitiu, a st preto VELMI NEBEZPECNE! Venujte maximalnu
pozornost tomu, ¢o prave robite a NIKDY NEPRACUJTE
SAMI!

Ked boli vykonané zapojenia automatického systému, je mozné

pristupit k ich kontrole.

1. Napojte riadiacu jednotku a skontrolujte, ¢i vSetky LED rychlo
blikaju pocas niekolkych sekund.

2. Skontrolujte, ¢i je na svorkachi 9-10 pritomné napatie cca
32 Vdc. Ak hodnoty nezodpovedaju, ihned vypnite napajanie a
s najvacSou pozornostou skontrolujte zapojenia a napajacie
napétie.

3. Po pociatoénom rychlom blikani signalizuje LED P1 pravidelnym
blikanim priblizne v 1-sekundovych intervaloch spravne fungo-
vanie riadiacej jednotky. Ked' na vstupoch nastane zmena, LED
"P1" vykoné dvaojité rychle bliknutie, ¢im signalizuje, Ze vstup
bol rozoznany.

4. Ak su zapojenia spravne, vstupy typu "NC" musia mat prislusné
LED rozsvietené. Naopak, vstupy typu "NO" musia mat prislus-
né LED zhasnuté. Nasleduje obrazok 8 s rozsvietenymi LED a
tabulka s mozZnymi situaciami.

5. Skontrolujte, &i sa pri pouziti zariadeni pripojenych na vstupy
rozsvietia alebo zhasnu prislusné LED.

6. Skontrolujte, ¢i po stlaceni tlagidla P2 vykonaju oba motory
kratky otvaraci manéver, priCom motor na vrchnom kridle sa
pohne ako prvy. Zastavte manéver stlacenim tlacidla P2. Ak
pohyb, ktory vykonaju motory, nie je otvorenie, zmerite polaritu
kablov motorov. Ak sa ako prvy nepohol motor na vrchnom
kridle, pouzite mostik E (vid obrazok).

A
e

—0

Mostik "E"

VSTUP TYP VSTUPU STAV LED

STOP STOP NC L1 rozsvietena
STOP S KONSTANTNYM L1 rozsvietena
ODPOROM 8,2 KQ

FOTO L2 rozsvietena

FOTO1 L3 rozsvietena

KROK-KROK L4 zhasnuta

AUX CIASTOCNE OTVOR typ 1 L5 zhasnuta

CIASTOCNE OTVOR typ 2 L5 zhasnuta

LEN OTVOR L5 zhasnuta
LEN ZATVOR L5 zhasnuta
FOTO2 L5 rozsvietena
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2.4) Automatické hladanie koncovych dorazov

Po Uuspesnom dokonceni previerok sa moze zacat faza automatic-
kého hladania mechanickych dorazov. Toto je potrebné, nakolko
riadiaca jednotka POA1 musi "zmerat" ¢as trvania otvaracieho a
zatvaracieho manévru. Tento proces je Uplne automaticky a je
zaloZeny na merani sily motorov pri rozoznavani mechanickych
dorazov pri otvoreni a zatvoreni.

—@ Ak bol tento proces uz vykonany, na jeho opétovnu aktivaciu treba

najprv vymazat pamét (vid’ odsek "Vymazanie paméte"). Ak chcete skontro-
lovat, ¢i st v paméti uloZené parametre koncovych dorazov, vypnite a znovu
zapnite napajanie riadiacej jednotky. Ak vsetky LED rychlo blikaju priblizne
6 sekund, pamét je prazdna. Ak blikanie trva len 3 sekindy, parametre
koncovych dorazov su uz uloZzené v paméti.

+ Pred zacatim hladania koncovych dorazov skontrolujte, i vSetky
bezpecnostné zariadenia davaju svoj suhlas (STOP, FOTO a
FOTO1 aktivne). Aktivacia zariadenia alebo prijem ovladacieho
prikazu poc¢as procesu vyvolaju jeho okamzité preruSenie.

« Kridla mézu byt v hociktorej polohe, ale najvhodnejsie je, ked' su
priblizne v polovici drahy.

/
N

Stlacte tlacidlo P2, aby sa zacala faza hladania, ktora prebieha
nasledovne:

Kratke otvorenie oboch motorov.

Zatvorenie motora spodného kridla az po mechanicky doraz pri
zatvoreni.

Zatvorenie motora vrchného kridla az po mechanicky doraz pri
zatvoreni.

Zaciatok otvarania motora vrchného kridla.

Po naprogramovanom omeskani zaciatok otvarania motora
spodného kridla. Ak omeskanie nie je dostatocné, zastavte hla-
danie stla¢enim tlacidla P1, a potom upravte ¢as (vid odsek
"Programovanie").

- Riadiaca jednotka vykona meranie pohybu, ktory je potrebny, aby
motory dosiahli mechanické dorazy pri otvoreni.

Kompletny zatvaraci manéver. Motory nemusia za¢at' pohyb naraz,
ucelom je predist skrizeniu kridel, preto by malo byt dodrzané
primerané omes$kanie.

Koniec procesu a ulozenie vSetkych nameranych hodnét do pa-
mate.

VSetky tieto fazy musia ist jedna za druhou bez prerusenia zo
strany inStalujuceho. Ak proces z nejakého dévodu nepokraduje
spravne, je potrebné ho prerusit stlacenim tlacidla P1. Potom proces
zopakujte, pripadne upravte parametre, napr. prah zasahu ampe-
rometriky (vid odsek "Programovanie").

/




3) Kolaudacia

A Kolaudaciu automatického systému musi vykonat’ osoba
s opravnenim podla Vyhlasky 718/2002, ktora musi stanovit’,
aké skusky su potrebné vzhladom na pritomné rizika.

Kolaudacia je najdélezitejSou Castou celej fazy instalacie. Kazdy
jeden komponent, napriklad motory, radiovy prijima¢, nudzové
zastavenie, fotobunky a dalSie bezpe€nostné zariadenia si mézu
vyzadovat $pecifickt fazu kolaudacie. Doporuéuje sa postupovat
podla prislusnych navodov.

Pri kolaudacii riadiacej jednotky POA1 postupuijte nasledovne (kroky
sa vztahuju na jednotku POA1 s vopred nastavenymi funkciami):
Skontrolujte, ¢i aktivacia vstupu KROK ZA KROKOM vyvola
nasledovnu sekvenciu: Otvor, Stop, Zatvor, Stop.

Skontrolujte, &i aktivacia vstupu AUX (funkcia €iasto€né otvo-
renie typ 1) vyvola sekvenciu: Otvor, Stop, Zatvor, Stop, a to len
motora horného kridla, pri¢om motor spodného kridla zostane
zatvoreny.

Zacnite otvaraci manéver a skontrolujte, Ci:

aktivovanim FOTO brana pokracuje v otvaracom manévri;
aktivovanim FOTO1 sa manéver zastavi, az kym sa FOTO1
uvolni, potom manéver pokracuje v smere otvarania;

ak je inStalovana FOTOZ2, po aktivovani tohto zariadenia sa
musi manéver zastavit' a zacne zatvaranie.

-

_@ Ak je pri 2 po sebe iducich manévroch v rovnakom smere rozoznana

~

Skontrolujte, & sa motory vypnu, ked kridlo dosiahne mechanic-
ky doraz pri otvoreni.

Zacnite zatvaraci manéver a skontrolujte, Ci:

aktivovanim FOTO s manéver zastavi a za¢ne otvaranie;
aktivovanim FOTO1 sa manéver zastavi, az kym sa FOTO1
uvolni, potom manéver pokracuje v smere otvarania;
aktivovanim FOTOZ2 brana pokracuje dalej v zatvaracom
manévri.

Skontrolujte, ¢i zariadenia zapojené na vstup STOP vyvolaju
okamzité zastavenie prebiehajuceho pohybu.

Skontrolujte, ¢i je stupen systému rozoznavania prekazok prime-
rany aplikacii:

poc€as manévru, tak pri otvarani, ako pri zatvarani, brarnte pohybu
kridla simulujuc prekézku a skontrolujte, ¢i sa manéver otoCi skor,
ako sa presiahne sila povolena normami.

V zavislosti od zariadeni pripojenych na vstup sa m6zu vyza-
dovat dalSie previerky.

prekézka, riadiaca jednotka vykona na sekundu Ciasto¢nu inverziu oboch
motorov. Pri dalsom prikaze sa zac¢nu kridla otvarat a prvy zasah ampero-
metriky pre kaZzdyZ motor bude povaZovany za doraz pri otvoreni. To isté sa
stane, ked' sa vrati sietové napajanie po vypadku: prvy prikaz je vZdy otvo-
renie a prva prekazka je povaZzovana vZdy za koncovy doraz pri otvoreni.

/

4) Diagnostika

Diagnosticka LED P2 signalizuje pripadné poruchy alebo spravanie
rozoznané riadiacou jednotkou po¢as manévru.

Sekvencia s uréitym poc¢tom bliknuti ukazuje druh problému a
zostava aktivna, az do zaciatku nasledovného manévru. Pozri
nasledovnu tabulku:

N

~

Pocet Druh poruchy

bliknuti LED P2

1 Zasah amperometriky M1

2 Zasah amperometriky M2

3 Zasah vstupu STOP poc¢as manévru
4 Chyba fototestu

5

Pretazenie vystupu SCA alebo el. zamku /

5) Vopred nastavené funkcie

Riadiaca jednotka POA1 je vybavena niektorymi programovatelnymi
funkciami. Po faze vyhladavania su tieto funkcie nastavené v typic-
kej konfiguracii, ktora vyhovuje vacsine automatickych systémov.
Funkcie mézu byt kedykolvek zmenené, ¢i pred alebo po faze
vyhladavania, a to prostrednictvom procesu programovania (vid
ods. "Programovatelné funkcie").

» Pohyb motorov : rychly

+ Automatické zatvorenie : aktivne

» Kondominiové fungovanie : deaktivované
+ Vystrazné blikanie : deaktivované

-

~

« Zatvor po foto : deaktivované

+ Omeskanie pri otvarani : stupen 2 (10 %)
+ Fototest : deaktivovany

+ SCA/Elektrozamok : SCA

* Vstup STOP :typ NC

« Tazké brany : deaktivované

« SCA Umerné : deaktivované

« Cas pauzy : 20 sekund

: iastocné otvorenie typ 1 (aktivuje len
motor horného kridla)

: stuperi 2 /

« Pomocny vstup

« Amperometricka citlivost

6) Programovatel'né funkcie

Riadiaca jednotka POA1 umoznuje naprogramovat niektoré funkcie
alebo parametre, ako aj funkciu mnohych vstupov a vystupov, tak,

aby zariadenie &o nejlepsie spifialo potreby uzivatela a bolo &o
najbezpecnejsie v danych podmienkach pouzivania.

N

6.1) Priame programovanie

« Pohyb pomaly/rychly
Hocikedy (ked"motor stoji), je mozné zvolit rychlost pohybu bra-
K ny, a to jednoducho zatlacenim tlacidla P3, ked' nie je riadiaca

jednotka prave v §tadiu programovania. Zhasnuta LED P3
oznamuje, Ze je nastaveny pomaly pohyb, rozsvietena zna-

mena rychly pohyb. /
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6.2) Programovanie na prvom stupni, prva ¢ast’

» Automatické zatvorenie
Tato funkcia umoznuje automatické zatvorenie po uplynuti
naprogramovaného ¢asu pauzy. Na zaciatku je ¢as pauzy
nastaveny na 20 sekund, ale mdze sa upravit na 5, 10, 20, 40,
80 sekund. Ak nie je funkcia aktivovana, zariadenie pracuje
"poloautomatickym" spésobom.

"Kondominiova" funkcia

Tento spdsob je uzitocny, ked mnoho ludi pouziva automaticky
systém s dialkovym ovladanim. Ak je tato funkcia aktivovana,
kazdy prijaty prikaz vyvola otvaraci manéver, ktory neméze byt
prerusSeny dalSimi ovladacimi impulzami. Ak funkcia nie je akti-
vovana, prikaz vyvola: OTVOR-STOP-ZATVOR-STOP.

Vystrazné blikanie

Funkcia umoznuje aktivovat majak pred zacatim manévru, a to
na €as nastavitelny medzi 2, 4, 6, 8, 10 sekund. Ak tato funkcia
nie je aktivovana, majak za¢ne blikat v momente, kedy sa
manéver rozbieha.

-

~

« Zatvor po foto
Spolu s automatickym zatvorenim umoznuje tato funkcia znizit
¢as pauzy na 4 sekundy po uvolneni fotobunky FOTO. To zna-
mena, Ze brana sa zacne zatvarat 4 sekundy potom, ako cez fiu
uzivatel presSiel. Ak funkcia nie je aktivovana, odpocita sa cely
nastaveny Cas pauzy.

Omeskanie pri otvarani

Tato funkcia zapri€ini pri otvarani omeskanie aktivacie motora
spodného kridla oproti tomu vrchnému, potrebné na to, aby sa
predislo skrizeniu kridel. Ome$kanie pocas zatvarania je stale
aktivne a je pocitané automaticky riadiacou jednotkou tak, aby
bolo rovnaké ako omeSkanie naprogramované pri otvarani.

6.3) Programovanie na prvom stupni, druha ¢ast’

+ Funkcia fototest
Riadiaca jednotka POA1 ma moznost aktivovat proces fototestu
- pri za€ati kazdého manévru sa skontroluje spravne fungovanie
fotobuniek. Aby ste mohli vyuzivat tato funkciu, je potrebné
vhodne zapojit fotobunky (vid' ods. 2.3.6), a potom tuto funkciu
aktivovat. Ak funkcia nie je aktivovand, riadiaca jednotka nevy-
kona fototest.

Vystup kontrolka "brana otvorena" / elektrozamok

Ak je funkcia aktivovana, svorky 6-7 mozu byt pouZzité na zapo-
jenie elektrického zamku. Ak funkcia nie je aktivovana, svorky
6-7 m6zZu byt pouzité na zapojenie kontrolky signalizujucej
otvorenu branu (24V).

Vstup STOP typu NC alebo s konstantnym odporom

Ak je funkcia aktivovana, vstup STOP je nastaveny na "kon-
Stantny odpor 8,2 KQ". V tomto pripade aby bol dany suhlas
k manévru, musi byt medzi spolo€nikom a vstupom pritomny
odpor 8,2 KQ +/-25 %. Ak funkcia nie je nastavena, vstup STOP
funguje s kontaktmi typu NC.

/
N

Brana lahka/tazka

Ak je funkcia aktivovana, riadiaca jednotka predpoklada, Zze ma
ovladat tazku branu a rozbeh a spomalovaciu rychlost pri zatva-
rani nastavi rozdielnym spésobom.

Ak funkcia nie je aktivovana, riadiaca jednotka je nastavena na
ovladanie lahkych kridel.

SCA umerné

Ak je funkcia aktivovana, vystup SCA je nastaveny s tmernym
blikanim. To znamena, Ze poc¢as otvaracieho manévru intenzita
blikania narasta postupne tak, ako sa kridla priblizuju ku konco-
vym spina¢om pri otvoreni a naopak pri zatvdracom manévri sa
intenzita blikania znizuje, ¢im viac sa kridla priblizuju ku koncovym
spinacom pri zatvoreni. Ak funkcia nie je aktivovana, blikanie je
pomalé pri otvarani a rychle pri zatvarani.

/6.4) Funkcie na druhom stupni
- Cas pauzy
Cas pauzy, alebo lep$ie povedané &as, ktory ubehne medzi

otvaracim a zatvaracim manévrom, méze byt v automatickom
rezime naprogramovany na 5, 10, 20, 40 a 80 sekund.

Pomocny vstup AUX

Riadiaca jednotka ma pomocny vstup, ktory méze byt nastaveny
na niektord z nasledovnych 6 funkcii:

Ciastoéné otvorenie typu 1: vykonava rovnaku funkciu ako
vstup KROK-ZA-KROKOM - vyvola otvorenie len horného kridla.
Funguje len pri uplne zatvorenej brane, inak sa prikaz chape
K ako KROK-ZA-KROKOM.

J
N

Ciastoéné otvorenie typu 2: vykonava rovnaku funkciu ako
vstup KROK-ZA-KROKOM - vyvola otvorenie oboch kridel do
polovice ¢asu potrebného na uplné otvorenie. Funguje len pri
Uplne zatvorenej brane, inak je prikaz prijaty ako KROK-ZA-
KROKOM.

Len otvor: tento vstup vyvolava len otvorenie so sekvenciou
Otvor-Stop-Otvor-Stop.

Len zatvor: tento vstup vyvolava len zatvorenie so sekvenciou
Zatvor-Stop-Zatvor-Stop.

Foto 2: vykonava funkciu bezpe¢nostného zariadenia "FOTO 2".
- Vylucenie: vstup nevykonava Ziadnu funkciu. /
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« Cas vystrazného blikania A Funkcia "amperometrika", ak je vhodne nastaven® (spolu \

Pred zacatim kazdého manévru méze byt aktivovana signali- s blalSimi neodmyslitelnymi zariadeniami), mxte byt uzitoéna
zécia, ktora avizuje manéver prostrednictvom majéka. Cas je  na splnenie eur/&pskych noriem, a to EN 12453 a EN 12445,
programovatelny na 2, 4 , 6, 8 a 10 sekund. ktoré vyzaduju pouzivanie technickych postupov alebo

zariadeni na znizenie sily a nebezpecenstva pri pohybe

« Amperometricka citlivost’ automatickych dveri a bran.
Riadiaca jednotka je vybavena systémom merania spotreby
prudu motorov, ktory sa pouziva na rozoznanie mechanickych - Omeskanie kridla
koncovych dorazov a pripadnych prekazok poc¢as pohybu brany. Omeskanie rozbehu motora na spodnom kridle méze byt pro-
Nakolko spotreba prudu zalezi od r6znych podmienok (vaha gramované na 5, 10, 20, 30 alebo 40 % Casu prace.
brany, trenie, narazy vetra, zmena napatia atd.), je tu moznost’
upravy prahu citlivosti pre zasah. K dispozicii je 6 stupriov:
stupen 1 je ten najcitlivej§i (minimalna sila), stuperi 6 je najmene;j
citlivy (maximalna sila).

-

7) Programovanie

o

V petky funkcie pop®an€ v kapitole Programovatem funkcie" mxtu  Riadiaca jednotka je vybaven®pamztipu, ktor®obsahuje funkcie a
byuvybran€ prostredn°ctvom f&y programovania, ktor®sa konT®  parametre potrebn€] pre automatickwsystfim.
uloten’m vapej vozy do pamxte.

-
/

N

7.1) Spésoby programovania

Vo vpetkuch f&ach programovania sa pout®vaji3 taTidl®P1, P2 a P3, priTom 5 LED L1,L20 L5 ukazujl vybranwparameter.
Programovanie sa rob°® na 2 stupkoch:

dNa prvom stuni je motn€ aktivovaua deaktivovaufunkcie. Katd®LED L1, L2U L5 zodpoved®jednej funkcii. Ak je LED rozsvieten®
funkcia je aktvna. Ak je zhasnut® funkcia je deaktivovan®

Prvwstupek pozost®a z 2 Tast’, ktorf] sa vyberajR stlaTen’m tlaTidla P3. Prslupn®LE D P3 ukazuje, ktor®z 2 Tast® je zvolen®

Prvw stupek (LED P1 svieti): prv® Tasy, (LED P3 zhasnut®) Prvw stupek (LED P1 svieti): druh® Tasu (LED P3 rozsvieten® )

LED L5 LED L1 LED L3 LED L5
Omeskanie Fototest Elektrozamok | Stop SCA
pri otvarani pretrvavajuci | brany umerné

« Z prvho stuka prvej Tasti je motn¥ prejsuna druhwstupek, na ktorom je motn€ vybrauprislupnwparameter funkcie. Katdej LED
prisiBcha in®hodnota, ktor®sa prirad® k parametru.

Prvw stupek (LED P1 svieti): druh® Tasu (LED P3 rozsvieten® )

LED L1 LED L2 LED L3 LED L4 LED L5 LED L1 LED L2 LED L3 LED L4 LED L5
Automatické (Kondominiova Vystrazné Zatvor Omeskanie Fototest Elektrozamok | Stop Tazké SCA
zatvorenie funkcia blikanie po foto pri otvarani pretrvavajuci | brany umerné

Druhw stupex:

Parameter: |Parameter: |Parameter: |Parameter: |Parameter:
Cas Vstup AUX  |Cas vystraz- |Amperomet- |Omeskanie
pauzy ného blikania |ricka citlivost’ | kridla
L1:5s L1: Otvor L1:2s L1:Stupek 1 |L1:5%
TiastoTne typ 1 (najvtTpia)
L2:10s L2: Otvor L2:45s L2: Stupek 2 [L2: 10 %
TiastoTne typ 2
L3:20s L3:Lenotvor [L3:65s L3:Stupek 3 [L3:20 %
L4:40s L4: Len zatvor |L4:8s L4: Stupek 4 [L4:30 %
L5:80s L5: Foto 2 L5:10s L5: Stupek 5 | L5:40 %
(najmenpia)
Vpetky LED Vpetky LED
zhasnut{: zhasnut{:
vstup Stupek 6
nie je poutitw (maxim®na
amperometrika)




7.1.1) Programovanie prvého stupna: funkcie

Na prvom stupni je motn€ aktivovaualebo deaktivovaufunkcie. Na
prvom stupni je LED P1 st®e rozsvieten® LED L1,L20 L5, ak sB
rozsvieten¥], oznamujB akt®vne funkcie, zhasnut€] ukazujR deaktivo-
van€] funkcie. BlikajRca LED ukazuje zvolenR funkciu - ak je blikanie

~

kr®@ke, funkcia nie je aktvna, ak je blikanie dIhf], funkcia je akt®vna.
Na prech@®lzanie z prvlho stupka programovania na druhwa naopak
treba stlaTiutlaTidlo P3.

Tabuika "A1"

Ako vstRpiLido programovania prvilho stupka
Podrtte stlaTen9 tlaTidl®P 1 a P2 aspok na 3 sekundy.
Rurhle blikanie vpekuch LED oznamuje, te ste vstBpili do programovania.

v ¥
3s

Tabuika "A2"  Ako aktivovaualebo deaktivovavfunkciu

1. Opakovane stl®ajte P 1, at kum dostanete blikaj3cu LED na telanf3 funkciu. v .,
fEEEm

2. StlaTte P2 na aktiv®iu alebo deaktiv®iu funkcie. ¥

Tabuga "A3"

Ako prejsuz prvej do druhej
StlaTte tlaTidlo P3

Tasti prvdho stupka (a naopak ):

Tabuja "A4"

Ako vujsuz prvilho stupka a potvrdiy,Rprav
Drrte stlaTenq tlaTidI®P 1 a P2 aspok 3 sekundy.

v ¥
3s

Tabuja "A5"

Ako vujsuz prveho stupka a anulovauRprav
StlaTte P1 aspok na 3 sekundy, alebo poTkajte 1 minftu,
alebo vypnite nap®anie.

¥
3s alebo 60 S,

e

alebo ~ |

-

/

/7.1 .2) Programovanie druhého stupna: parametre

Na druhom stupni je motn9 vybrauk funkci®n pr°slupn€] parametre.
Druhwstupek sa d®dosiahnuujedine tak, te sa prejde prvum

~

Na druhom stupni LED P 1 ruchlo blik®a zvypnuch 5 LED L1, L2...L5
ukazuje zvolenwparameter.

stupkom.

Tabuika "B1"  Ako vstRpiydo programovania druhho stupka:
1. VstBpte do programovania prv¥lho stupka, a to stlaTen®’m P1 a P2 aspok na 3 sekundy. vy ¥
¢ P1{(c P2 3s
2. Vyberte funkciu sti®an°m P 1, at kum LE D blik®na telanom bode. \ 2D —
Gpay=iel=l=
3. VstBpte do druhho stupka tak, Te podrt°te stlaTen€ tlaTidlo P2 aspok 3 sekundy. A 4
* P2 3s
Tabuika "B2"  Ako vybravparameter : Prklad
1. Opakovanie sti®ajte P2, at kum dostanete LED na telanwparameter. \ 2N —
P2 ;‘D\* OooOoo
Tabuika "B3"  Ako sa vr@®iLna prvwstupek Prklad
1. StlaTte P1. ¥

Tabugka "B4"

Ako vujsuz prvilho stupka a potvrdivBpravy

1. Drtte stlaTen®] laTidI®P 1 a P2 aspok 3 sekundy. vy ¥

3s
Tabuika "B5"  Ako vujsuz prvdho stupka a anulovauRpravy : Prklad
1. StlaTte P1 aspok na 3 sekundy, alebo poTkajte 1 minf3tu,

alebo vypnite nap®anie.

Paeoo €3
3s alebo 60 s,

~ v

alebo ~ | -~

/




7.2) Vymazanie pamate

Katd¥ novq| programovanie nahr®za predch®izajkce nastavenia, A Po vymazan® pamzte sa vpetky funkcie vr@&ia na hodnoty,
takte norm@ne nie je potrebn "vpetko vymazall. V katdom pripade  ktord] boli pxvodne nastaven€] a je potrebn9] vykonavnove ha-
BpInq vymazanie pamzte je motn€ urobiytouto jednoduchou  yanie mechanickuch dorazov

oper®iou:

Tabugka "C1"  Ako vymazaupamzy 0O

1. Vypnite nap@®anie riadiacej jednotky a poTkajte, kum zhasnl vpetky LED ~pE

(prepadne vyberte poistku F1). “

2. StlaTte a podrtte stlaTen9 taTidI®P 1 a P2 na plopnom spoji. vy ¥

« P1|(c P2

3. Znovu zapnite nap®anie riadiacej jednotky. i

PR ON BN

4. PoTkajte aspok 3 sekundy, potom uvozmite obe tlaTidl® 4 4
35

Ak vymazanie pamztte prebehlo spr®ne, vpetky LED zhasnf na 1 sekundu.

7.3) Priklad programovania prvého stupna \

V tomto pr°klade uvedieme kroky potrebn€ na aktiv®iu a deaktiv®iu funkcie na prvom stupni. Aktivujeme "kondom®niovR" funkciu
a nastav’me vustup "S CA" na aktiv@®iu elektroz®nku.

Prklad programovania prvilho stupka: aktiv&ia "kondom®niovej" funkcie Prklad

a aktiv®ie vustupu pre "elektroz®nok"

1. VstBpte do programovania prv¥lho stupka stlaTen°m P1 a P2 aspok na 3 sekundy. vy ¥
3s
2. StlaTte 1-kr® P 1, aby blikala LED2 (blikanie je kr@®ke). VY —».
il O ZEE D
3. Aktivvujte "kondom®niovR" funkciu stlaTen°m P2 (blikanie bude dih€]). L 4
4. StlaTte 1-kr® P3 na aktiv®iu druhej Tasti (rozsvieti sa LED P3). L 4
5. StlaTte 1-kr® P 1, aby zaTala blikat LED2 (blikanie je kr®ke). VY —».
= D;%D\*D OO
6. Aktivujte vustup "elektroz®mnok" stlaTen’m P2 (blikanie bude dIh)). L 4
7. VystRpte z programovania a ulotte Rdaje do pamtte, a to stlaTen°m P1 a P2 vy ¥
S aspok na 3 sekundy 3s
7.4) Priklad programovania druhého stupna \

V tomto pr°klade uvedieme kroky potrebn€ na Bpravu parametru na druhom stupni. Uprav®me amperometrickB citlivosy,
at na "stupek 5".

Priklad programovania druhého stupna: tprava "amperometrickej Priklad

citlivosti"

1. Vstupte do programovania prvého stupna stlacenim P1 a P2 aspon na 3 sekundy. vy ¥
3s
2. Stlacte 3-krat P1, az kym zacne blikat LED4. L 4 — |,
(P13 0 O OB4TE
3. Prejdite na druhy stupen stlacenim P2 aspon na 3 sekundy. 4
3s
4. Stlacte 3-krat P2, az kym sa rozsvieti LEDS. v — N
a0 OO D??D\_
5. Vratte sa na prvy stupen stlacenim P1. ¥
6. Vystupte z programovania a ulozte Gdaje do pamate, a to stlatenim P1 a P2 vy ¥
aspok na 3 sekundy. ¢ P2 3s




~

Na nasledovnom obr@&ku je zn®ornen®kompletn®schqima programovania funkci® a preslupnuch parametrov. Na tom istom obr®@ku sB
uvedenq] funkcie a parametre nastaven®] na zaTiatku alebo po Bplnom vymazan® pamzte.

N2 2R N1
- m @ &P
/1N /N 7N N
STOP  Foto F?D E:()o:- AUX O P2

O (+P3

7.5) Schéma programovania
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LED P1 pomaly blika

Nl /

\

TTED

P1
P1+p2 na 3 sek.
na 3 sek. o
(neulozi)
\/
1 N P NIV =
Prvy stupefi Srmom m o R "EEEE 0eR-
i 3 . ystr. Omesk. . Elzam. STOP Tazké SC
LED P1 pevne rozsvietena ;\;tvoor Kond \t/)ﬁi“ Z;gmr oT\l/eoS[k O . P2 gf? % Fotot. El.zam ;rrv‘p T;:;Ej um:r. O ﬂ on
N/ foto
7N . .
® (P PN
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® (P

POMOCNY VSTUP (*)

N N/
Druhy stupen ‘/‘D\‘ o8 0oa0o 7@( j

LED P1 rYChlo blika o0& o0& len len Foto2 O

N/ typ1 typ2 otvor zatvor

28 ° (7

CAS VYSTRAZNEHO BLIKANIA

BEEE e
2 4 sekeundy 8 "’ O _»
®

AMPEROMETRICKA CITLIVOST
N N s
U mEm &R o)
N ! 0.6.typ 1 Ciasto&né otvorenie typu 1,
1 2 3 4 5 B} .
O (s P2|» pohyb len horného kridla
stupefi [kontakt N.O.]
* P3
© o.C. typ 2 Ciastoéné otvorenie typu 2,
vietky LED zhasnuté = max. amperometrika pohyb oboch motorov
$ e p na 1/2 asu prace
OMESKANIE PRI OTVARANI [kontakt N.O ]
N N s
D /‘D\‘ D D D ;@: * Len otvor otvor > stop = otvor = stop...
kontakt N.O.
5 10 20 30 40 @ . { ]
% Len zatvor zatvor => stop = zatvor = stop...
0) [kontakt N.O ]
Foto 2 Pouzitie ako foto 2
[kontakt N.C.]




8) Volitelné prislusenstvo

« Karta r®dia
Riadiaca jednotka je vybaven®konektorom na zasunutie karty
4-kan®ov9ho r®ia so z®trTkou S M, ktorf umotkuje ovl®@day,
jednotku diazkovo prostredn®ctvom vysielaTov, ktorf] pxsobia na
vstupy, ako uv®za nasledovn®tabuza:

Vustup prii’maTa Centr@®ny vstup

T.1 Krok za krokom

T.2 AUX (nastaven®hodnota: TiastoTne otvor 1)
T.3 "Len otvor"

T.4 "Len zatvor"

-

- Batflria PS224 \
Riadiaca jednoka je pripraven®na to, aby bola nap®an®z batqrie
PS124 v prpade vupadku sieLpveho napttia.

o

9) Udrzba riadiacej jednotky POA1

~

Riadiaca jednotka POA1, ako elektronick®Tasy nevytaduje tiadnu
zvI@ptnu Rdrtbu. Aj tak vpak pravidelne, aspok katduch 6 mesiacov,

kontrolujte dokonalB spomhlivosucelflho zariadenia tak, ako je to
uvedenq] v kapitole "Kolaud®ia".

N

9.1) Likvidacia

Tento vuwrobok je zlotenwz rxznych typov materi®ov, z ktoruch nie-
ktorf] mxtu byyrecyklovand. Informujte sa o systfime recyklovania
alebo likvid®ie vurobku v sBlade s platnumi miestnymi predpismi.

-

A Niektorq] elektronickq] sBTiastky by mohli obsahovau, pkod-
livq I®tky, nevyhadzujte ich do smetia.

10) Co robit, ked...

Toto by mal byyn®vod, ktor by mal pomxcuinptalujBcemu pri
riepen® niektoruch najbetnejp°ch problfmov, ktorfl sa mxtu vyskyt-
nBupoTas inptal@ie.

oiadna LED nie je rozsvieten®:

« Skontrolujte, Ti je jednotka nap®an®(na svork@h 9-10 merajte
napztie cca 32 Vdc).

+ Skontrolujte 2 poistky. Ak ani LED P1 nesvieti ani neblik® je
pravdepodobn€], te sa jedn®o v®&nu poruchu a riadiaca jednotka
sa mus°® vymenit,

LED P1 regulqrne blik®, ale LED vstupov L1, L2...L5 neodr®-

tajR stav proslupnwch vstupov:

+ Vypnite doTasne nap®anie, aby ste ukonTili f&u programovania,
v ktorej sa motno nach®dzate.

+ Skontrolujte pozorne zapojenia na svork@®h 11..16.

Nerozbieha sa proces "automatickho haadania"

+ Proces "automatick9lho hmdania" sa aktivuje, len ak nebol nikdy
vykonanwalebo ak bola vymazan®pamzL, Aby ste skontrolovali,
Ti je pamtupr@&dna, vypnite na chvku nap@anie - pri zapnut®
musia vpetky LED ruchlo blikaypriblitne 6 sekRBnd. Ak blikajl
len 3 sekundy, pamtuut obsahuje platnq hodnoty. Ak si tel@e
vykonavnovq "automatick hpdanie", je potrebn kompletne
vymazaupamsL,

"Automatick® haadani" nikdy nebolo vykonan9], ale proces sa

nezaT°na alebo sa spr®va chybne:

+ Na aktiv®iu procesu "automatickho hmadania" je potrebn€], aby
zariadenie so vpetkumi bezpeTnostumi prvkami bolo funTnf.

» UbezpeTte sa, te tiadne zariadenie zapojen€ na vstupy nezasa-
huje'poTas "automatick9ho hmdania".

» Aby sa "automatické hladanie" zacalo spravne, LED na vstupoch
musia byt rozsvietené, ako je to znazornené a LED P1 musi
blikat' 1-krat za sekundu.

/L /

111213141516

o
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"Automatické hladanie" bolo vykonané spravne, ale manéver

sa nezacina

+ Skontrolujte, & su LED bezpeénostnych prvkov (STOP, FOTO,
FOTO1 a pripadne FOTO2) rozsvietené a ¢i sa LED prikazu, ktory
je aktivovany (KROK-ZA-KROKOM alebo AUX) rozsvieti po¢as
trvania prikazu.

« Ak je aktivovana funkcia "Fototest" a fotobunky nefunguju
spravne, LED DIAGNOSTIKA signalizuje chybu tak, ze 4-krat
blikne.

Pocas pohybu brana vykona inverziu

Priciny, ktoré vyvolaju inverziu, su:

« Zasah fotobuniek (FOTO2 pri otvarani, FOTO alebo FOTO1
pocas zatvarania) - v tomto pripade skontrolujte zapojenia
fotobuniek a pripadne preverte signalizacné LED prisluSnych
vstupov.

« Zasah amperometriky po¢as chodu motorov (teda nie blizko
mechanickych dorazov) sa povazuje za prekazku a vyvola
inverziu. To, &i sa jedna o zasah amperometriky, skontrolujete
pocitanim bliknuti LED Diagnostika: 1 bliknutie znamena zasah
amperometriky na motor 1, 2 bliknutia na motor 2.




11) Technické parametre

Napajanie zo siete

: Riadiaca jednotka POA1 - 230 Vac + 10 % 50+60 Hz

: Riadiaca jednotka POA1/V1-> 120 Vac + 10 % 50+60 Hz

Max. spotreba

1170 VA

Nudzové napajanie

: predpriprava pre batériu PS124

Max. prad motorov

: 3 A (s Uroviiou zasahu amperometriky "stuperi 6")

Vystup napajania prislusenstva

: 24 Vdc max. prad 200 mA (napatie moze kolisat od 16 do 33 Vdc)

Vystup fototestu : 24 Vdc max. prud 100 mA (napatie mdze kolisat od 16 do 33 Vdc)

Vystup majaka : pre majaky 24 Vdc, max. sila 25 W (napatie méze kolisat od 16 do 33 Vdc)

Vystup kontrolky brany : pre ziarovky 24 Vdc max. sila 5 W (napatie moze kolisat od 16 do 33 Vdc)
alebo elektrozamky 12 Vac 25 W

Vstup STOP : pre kontakty NC alebo konstantny odpor 8,2 KQ +/- 25 %

Cas prace : rozozndavany automaticky

Cas pauzy : programovatelny na 5, 10, 20, 40, 80 sekund

Cas vystrazného blikania

: programovatelné na 2, 4, 6, 8, 10 sekund

Omeskanie kridla pri otvarani

: programovatelné na 5, 10, 20, 30 a 40 % Casu prace

Omeskanie kridla pri zatvarani

: rozoznavané automaticky

Vystup 2. motora

: pre motory POP PP7224

Max. dizka kablov : napajanie 30m
: 2. motor 15 m
: dalSie vstupy/vystupy 50 m
:anténa 10 m
:-20+50 °C

\Pracovné teplota
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SmXi Smlf SmXiS radiovy prijimac

Popis vyrobku

e

SMXI, SMXIS, SMXIF st 4-kanalové radiové prijimace pre riadiace
jednotky vybavené zastrékou SM. Kompatibilné vysielace maju tu
zvlastnost, ze rozoznavaci kod je rozdiellny pre kazdy vysielac.
Aby ste teda umoznili prijimacu rozoznat' urcity vysielag, je potrebné
ulozit do pamate jeho rozoznavaci kéd. Tato operacia ukladania
do pamate sa opakuje s kazdym jednym vysiela¢om, ktory chcete
pouzivat na ovladanie riadiacej jednotky.

‘© Na prijimaci méze byt uloZzenych maximalne 256 vysielacov. Nie je
mozné vymazat jeden vysielac, ale iba celkové vymazanie paméte so
vsetkymi kédmi.

- Pre pokrocilé funkcie pouZivajte prislusni programovaciu jednotku.

Prijima¢ disponuje 4 vystupmi, vSetky su pristupné na spodnom
diele krytu. Ktoré funkcie su pridelené k jednotlivym vystupom -
vid navod k riadiacej jednotke.

-

~

Vo faze ukladania kédu vysiela¢a do pamate je mozné zvolit' si
jeden z tychto dvoch spésobov:

Spoésob I. Kazdé tlacidlo vysielaca aktivuje prisluSny vystup na
prijimadi, t.. tlacidlo 1 aktivvuje vystup 1, tlacidlo 2 aktivuje vystup 2
atd’. V tomto pripade je jedina faza ukladania do pamate pre kazdy
vysielac. Pocas tejto fazy nie je dolezité, ktoré tlacidlo sa stlaci,
obsadi sa iba jedno miesto v pamati.

Sposob Il. Ku kazdému tlacidlu vysielata mdze byt pridruzeny
zvlastny vystup prijimaca, napriklad tlacidlo 1 aktivvuje vystup 2,
tlac¢idlo 2 aktivuje vystup 1 atd. V tomto pripade treba pri ukladani
vysielaca do pamate stlacit zelané tlacidlo, a to pre kazdy vystup,
ktory chcete aktivovat. Prirodzene, kazdé tladidlo méze aktivovat
iba jeden vystup, ale ten isty vystup méze byt aktivovany viacerymi
tlacidlami. Kazdé tlacidlo obsadi jedno miesto v pamati.

Instalacia antény

Na dosiahnutie dobrého fungovania si prijima¢ vyzaduje anténu typu
ABF alebo ABFKIT. Bez antény sa dosah zniZuje na par metrov.
Anténa musi byt inStalovana ¢o najvyssie. Ak je v blizkosti kovova
alebo zelezobetonova konstrukcia, instalujte anténu na fiu. Ked je
kabel dodany spolu s anténou prili§ kratky, pouzite koaxialny kabel
s odporom 50 ohm (napr. RG58). Kabel nesmie presahovat' dizku

\10 m.

J
N

Ak je anténa inStalovana na miete, ktoré nie je dobre uzemnené
(murovana konstrukcia), svorka tienenia sa méze uzemnit, aby sa
dosiahol vacsi dosah. Samozrejme, pripojenei k zemi musi byt ¢o
najkratSie a kvalitné. V pripade, Ze nemdzete inStalovat anténu ABF
alebo ABFKIT, celkom dobré vysledky mézete dosiahnut pouzitim
drotu dodaného spolu s prijimacom, ktory nechate lezat' roztiahnuty.




Ulozenie dialkového ovladania do pamate

AKed’ sa aktivuje faza ukladania do pamate, hociktory
vysielaé€, spravne rozoznany v dosahu prijmu radiového
prijimaca, sa ulozi do paméte. Pozorne zhodnot'te tuto
skutocnost’, pripadne odpojte anténu, aby ste znizili dosah
prijimaca.

Proces ukladania dialkového ovladania do pamate musi byt vyko-
nany v urcitom ¢asovom limite. Je teda potrebné, aby ste si preci-
tali a pochopili cely postup este predtym, ako zacnete.

Pri vykonavani nasledovnej operacie je treba pouzivat' tlaCidlo na-
chadzajuce sa na krabicke radiového prijimaca (pol. A, obr. 1b), a
prislisnu LED (pol. B, obr. 1b)vlavo od tlacidla.

Tabulka "B1" Ulozenie do pamate spésobom | Priklad

(kazdé tlacidlo aktivuje prislusny vystup na prijimaci)

1. Stlacte a drzte stlacené tlacidlo na prijimaci aspon 3 sekundy. ) 4
@ 3s
2. Ked sa rozsvieti LED, tlacidlo uvolnite. _)J_;E
(R
3. Do 10 sekund stlacte aspori na 2 sekundy 1. tlaCidlo na vysieladi, 7
ktory chcete ulozit do pamate. @ 2s
Poznamka: Ak ulozenie do pamate prebehlo spravne, LED na prijimaci 3-krat blikne. .
Ak su dalSie vysielaCe na ulozenie do pamate, do dalSich 10 sekund zopakujte krok 3. EE
Faza ukladania do pamate sa ukon¢i, ak po¢as 10 sekund nebudu prijaté nové kody. 3x

Tabulka "B2" Ulozenie do pamate spésobom I Priklad
(ku kazdému tlacidlu méze byt’ priradeny zvlastny vystup)
1. Stlacte a uvolnite tlacidlo na prijimagi, a to tolkokrat, aké €islo ma i
Zelany vystup (2-krat pre vystup €. 2).
2. Skontrolujte, ¢i LED vykona rovnaky pocet bliknuti, ako je &islo \IJ_'(
Ziadaného vystupu (2 bliknutia ak ide o vystup €. 2). 71
3. Do 10 sekund stlacte aspor na 2 sekundy Zelané tlacidlo na vysielaci, ¥t
ktory sa ma ulozit do paméte. rx? 2s
Poznamka: Ak ulozenie do pamate prebehlo spravne, LED na prijimaci 3-krat blikne.
Ak su dalSie vysielace na ulozenie do pamate, do dalSich 10 sekund zopakujte krok 3. Y_‘E
3x

Faza ukladania do pamate sa ukon¢i, ak po¢as 10 sekind nebudu prijaté nové kody.

-

Ukladanie do pamate z dialky

Novy vysielac je mozné ulzozit do pamate prijimaca aj bez priame-  vysielagi treba stladit tlacidlo, ktoré aktivuje Zzelany vystup, a na

ho pouzitia tlacidla. Na to je potrebné mat k dispozicii dialkové
ovladanie uz ulozené v pamati a funkéné. Novy vysiela¢ "zdedi"
vlastnosti toho, ktory je uz uloZeny.

Ak je teda prvy vysiela€ ulozeny v pamati spésobom I, aj novy sa
ulozi do pamate spésobom I, pricom sa mdze stlacit hociktoré
z tlacidiel vysielaca. Ak je prvy vysiela¢ ulozeny v pamati sposo-
bom Il, aj novy bude uloZeny do paméate spdsobom Il, ale na prvom

druhom vysielaci tla€idlo, ktoré sa ma ulozit do pamate. Je déle-
zité najprv si precitat vSetky inStrukcie, az potom pristupit k vyko-
naniu operacii - jednej po druhej bez prerusenia.

Teraz, s dvomi dialkovymi ovladaniami, ktoré nazveme NOVE
(jeho kéd ma byt uloZzeny) a STARE (toto je uZ uloZené v pamati),
sa postavte na dosah radiového prijimaca a vykonajte kroky
uvedené v tabulke.

/
N

Tabulka "B3" Ulozenie do pamite z dialky Priklad

1. Stlacte aspori na 5 sekind tlacidlo na NOVOM vysieladi, potom uvolnite. ¥ 4
@ nabs @

2. Stlagte pomaly 3-krat tlagidlo na STAROM vysielagi. N v ¥
(s x4 s Xy s

3. Stlacte pomaly 1-krat tlacidlo na NOVOM vysielaéi, potom uvolnite. ¥

1x

Poznamka: ak su dalSie vysielace na uloZzenie do pamate, zopakuijte vSetky kroky pre kazdy novy vysielac.




Vymazanie vSetkych vysielacov

Nasledovnym postupom je mozné vymazat vSetky kody pritomné v pamati:

Tabul'ka "B4" Vymazanie vsetkych vysielacov

1. Stlacte a podrzte stlaené tlacidlo na prijimadi. ¥

2. Pockajte, kym sa rozsvieti LED, pootom Cakajte, kym zhasne N lji 0 ﬁi

a este pockajte, kym 3-krat blikne. /TN N 3x
3. Presne pocas 3. bliknutia uvolnite tlacidlo. 4 NI
) L s,
I
\Poznémka: Ak proces prebehol spravne, po chvilke LED vykona 5-bliknuti. N 5x /
Technické parametre
W —
SMXI SMXIS SMXIF
Dekddovanie Rolling code Rolling code 1024 kombinacii FLO
52 bit FLOR 64 bit SMILO

Kompatibilita s vysielaémi FLOR, VERY VR SMILO FLO, VERY VE

Frekvencia 433.92 MHz

Vstupny odpor 52 ohm

Vystupy 4 (na konektore SMXI)

Citlivost lepSia ako 0.5 pv

Pracovna teplota -10°C++55°C

FLOR VERY VR FLO VERY VE SMILO
Tlacidla 1-2-4 2 1-2-4 2 2-4
Napéjanie 12 Vdc batéria 23 A | 6 Vdc litiova batéria | 12 Vdc batéria 23 A | 6 Vdc litiova batéria | 12 Vdc batéria 23 A
Spotreba 10 mA 10 mA 15 mA 10 mA 25 mA
Frekvencia 433.92 MHz
Pracovna teplota -40°C++85°C
\Vykon 100 pW
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Dichiarazione CE di conformita / Vyhlasenie o zhode CE

Numero / Cislo: 151/SMXI Data / Datum: 09/2002 Revisione / Revizia: 1

Il sottoscritto Lauro Buoro, Amministratore Delegato, dichiara che il prodotto:
Dolupodpisany Lauro Buoro, konatel spolo¢nosti, vyhlasuje, Ze vyrobok:

Nome produttore / Meno vyrobcu: NICE s.p.a.

Indirizzo / Adresa: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.1. RustignEDDERZO- TALIANSKO
Tipo / Typ: Ricevente radio 433 MHz / Radiovy prijima¢ 433 MHz
Modello/ Model: SMXI, SMXIS, SMXIF

Sogidisfa tutti i requisiti essenziali applicabili alla direttiva R&TTES5/99, articolo 10.3.
Splria vSetky technické pozZiadavky vyplyvajuce z nariadenia R&TTE5/99, paragraf 10.3.

Risulta conforme a quanto previsto dalle sequenti Norme armonizzate / Vyhovuje nasledovnym harmonizovanym normam

Riferimento n° Edizione Titolo norma Livello di valutazione
Referencné ¢. Vydanie Nadpis normy Stuperi hodnotenia
ETS300683 1997 Radio Equipment and Systems (RES); Electromagnetic Compatibility (EMC) standard for Classe |l

Short Range Devices (SRD) operating on frequencies between 9KHz and 25GHz
EN300220-3 2000 APPARATI RADIO E SISTEMI Classe | (LPD)

CARATTERISTICHE TECNICHE E METODI DI MISURA PER APPARATI RADIO TRA 25MHz A 1000MHz

Radiové zariadenia a systémy - Zariadenia s kratkym dosahom - Technické parametre a skuSobné

metédy pre radiové zariadenia medzi 25 MHz a 1000 MHz

REGOLAZIONE ALL'USO DEI DISPOSITIVI A CORTO RAGGIO / Uprava k pouZivaniu zariadeni s kratkym dosahom (SRD)
EN60950 2nd ed. 1992 APPARECCHIATURE PERLA TECNOLOGIA DELL INFORMAZIONE. SICUREZZA.

+A1: 1993 + A2: 1993 + A3: 1995 + A4: 1997 + A11: 1997 + EN41003/1993.

Il prodotto suindicato si intende parte integrante di una delle configurazioni di installazione tipiche, come riportato nei nostri cataloghi generali
Horeuvedeny vyrobok sa rozumie ako neoddelitelna ¢ast jednej z typickych instalacnych konfiguracii, ako je uvedené v nasich generalnych katalégoch.

ODERZO, 30/9/2002




. . . . . ’ , .
Dichiarazione CE di conformita’ / Vyhlasenie o zhode CE
(secondo Direttiva 98/37/EC, Allegato II, parte B) (podla Nariadenia 98/37/EC, priloha Il, ¢ast B)

Numero / Cislo: 173/PP7024 Data / Datum: 5/2003 Revisione / Revizia: 0
Il sottoscritto Lauro Buoro, Amministratore Delegato, dichiara che il prodotto:

Dolupodpisany Lauro Buoro, konatel spolo¢nosti, vyhlasuje, Ze vyrobok:

Nome produttore / Meno vyrobcu
Indirizzo / Adresa

Tipo / Typ

Modello / Model

Accessori / PrisluSenstvo

:NICE s.p.a.

: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.1. Rustigne -ODERZO- TALIANSKO

: Motoriduttore elettromeccanico “PP7024” con centrale / Elektromechanicky prevodovy motor "PP7024" s riadiacou jednotkou
: PP7024

: Ricevente radio mod. SMXI / Radiovy prijimac¢ mod. SMXI|

Risulta conforme a quanto previsto dalle seguenti direttive comunitarie / Splfia nasledovné nariadenia spoloéenstva
Riferimento n° Titolo
Referencné ¢. Nadpis

73/23/CEE DIRETTIVA 73/23/CEE DEL CONSIGLIO del 19 febbraio 1973 concernente il riavvicinamento delle legislazioni degli Stati membri relative
al materiale elettrico destinato ad essere adoperato entro taluni limiti di tensione / Nariadenie Rady 73/23/CEE z 19. februara 1973
tykajuce sa harmonizécie legislativ ¢lenskych $tatov tykajlcich sa elektrického zariadenia uréeného na pouzitie v urcitych limitoch napétia
89/336/CEE DIRETTIVA 89/336/CEE DEL CONSIGLIO del 3 maggio 1989, per il riavvicinamento delle legislazioni degli Stati membri relative alla

compatibilita elettromagnetica / Nariadenie Rady 89/336/CEE z 3. méja 1989 o pribliZzeni sa legislativ ¢lenskych Statov tykajticich sa
elektromagnetickej kompatibility

DIRETTIVA 98/37/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO E DEL CONSIGLIO del 22 giugno 1998 concernente il ravvicinamento delle
legislazioni degli Stati membri relative alle macchine / Nariadenie Eurdpskeho parlamentu a Rady 98/37/CE z 22. juna 1998 o priblizeni
sa legislativ ¢lenskych $tatov tykajlucich sa strojov

98/37/CE (EX 89/392/CEE)

Risulta conforme a quanto previsto dalle seguenti Norme armonizzate / Vyhovuje nasledovnym harmonizovanym normam

Riferimento n° Edizione Titolo Livello di valutazione Classe

Referencné ¢. Vydanie Nadpis Stuperi hodnotenia Trieda

EN60335-1 04/1998 Sicurezza degli apparecchi elettrici d’uso domestico e similare — Norme generali.
Bezpecnost elektrickych zariadeni na doméace a podobné pouZitie - VSeobecné predpisy

EN60204-1 09/1993 Sicurezza del macchinario-Equipagg. elettrico delle macchine-Parte 1:Reg.generali
Bezpednost strojov - Elektrické vybavenie strojov - Cast 1: V§eobecné predpisy

EN55022 09/1998 Apparecchi per la tecnologia dell'informazione.Caratteristiche di radiodisturbo. B
Limiti e metodi di misura / Zariadenia informacnej technoldgie. Parametre radiového
ru$enia. Meracie limity a metody

EN55014-1 04/1998 Compatibilita elettromagnetica — Prescrizioni per gli elettrodomestici, gli utensili elettrici
e gli apparecchi similari.Parte 1: Emissione- Norma di famiglia di prodotti /
Elektromagneticka kompatibilita - Predpisy pre domace spotrebice, elektrické néaradie
a podobné pristroje - Cast' 1: Emisia - Norma pre rodinu vyrobkov

ENV50204 04/199 Parti 2-3: Armoniche/ Flicker /Casti 2-3: Harmonizécia/Flicker 10V/m A
Compatibilita elettromagnetica (EMC) / Elektromagneticka kompatibilita (EMC)
Parte 4: Tecniche di prova e di misura / Cast 4: Skt$obné a meracie metody

EN61000-4-2 09/1996 Parte 2: Prove di immunita a scarica elettrostatica 4KV, 8KV B
Cast' 2: Skuisky odolnosti vodi elektrostatickému vybitiu

EN61000-4-3 11/1997 Parte 3: Prova d’immunita sui campi irradiati a radiofrequenza 10V/m A
Cast 3: Skuska odolnosti na radiaénych a radiofrekvenénych poliach

EN61000-4-4 09/1996 Parte 4: Test sui transienti veloci/ immunita ai burst 2KV B
Cast 4: Skuska elektrickych rychlych vodicov/odolnost vodi prasknutiu

EN61000-4-5 06/1997 Parte 5: Prova di immunita ad impulsi 2KV, 1KV B
Cast 5: Sktiska odolnosti voéi impulzom

EN61000-4-6 11/1997 Parte 6: Immunita ai disturbi condotti, indotti da campi a radiofrequenza 10V A
Cast 6: Odolnost vodi sprievodnému ru$eniu vyvolanému radiofrekvenénymi poliami

EN61000-4-8 06/1997 Parte 8: Prova di immunita a campi magnetici a frequenza di rete 30A/m A
Cast' 8: Skuska odolnosti vosi magnetickym poliam so sietovou frekvenciou

EN61000-4-11 09/1996 Parte 11: Prove di immunita a buchi di tensione, brevi interruzioni e variazioni di tensione B-C

Cast 11: Skusky odolnosti voéi dieram v napéti, skratom a zmenam napétia

Risulta conforme a quanto previsto dalle altre norme e/o specifiche tecniche di prodotto / Vyhovuje dal§im normam a/alebo technickym $pecifikaciam vyrobku

Riferimento n° Edizione Titolo

Referencné ¢. Vydanie Nadpis

EN 12445 08/2000 Porte e cancelli industriali e commerciali e da autorimessa. Sicurezza in uso di porte motorizzate - Metodi di prova
Priemyselné, komeréné a garaZové dvere a brany - Bezpecnost pri pouzivani motorizovanych dveri - Skisobné metoédy

EN 12453 08/2000 Porte e cancelli industriali e commerciali e da autorimessa. Sicurezza in uso di porte motorizzate - Requisiti

Priemyselné, komeréné a garazové dvere a brany - Bezpecénost' pri pouZivani motorizovanych dveri - NaleZitosti

Inoltre dichiara che non é consentita la messa in servizio del prodotto suindicato finché la macchina, in cui il prodotto stesso e incorporato, non sia
identificata e dichiarata conforme alla direttiva 98/37/CE/ Okrem toho vyhlasuje, Ze uvedeny vyrobok neméze byt uvedeny do prevadzky, kym stroj, do ktorého je
zabudovany, bol oznaceny a vyhlaseny zhodnym s Nariadenim 98/37/CE.

Il prodotto suindicato si intende parte integrante di una delle configurazioni di installazione tipiche, come riportato nei nostri cataloghi generali.
Uvedeny vyrobok je neoddelitelnou ¢astou jednej z typickych instalacnych konfiguracii, ako je uvedené v nasom generalnom katalégu.

e‘delegato

Amministraf,
kor

(o

ODERZO, 8/5/2003

P.S.: La dichiarazione del modello “PP7224” & presente nel fascicolo di istruzioni del motore “PP7224”
Vyhlédsenie o zhode pre model "PP7224" sa nachaddza v ndvode k motoru "PP7224"
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